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Joystick - Styrning av roboten

Joysticken anvands for att programmera EVO Cleaner och for att manuellt styra roboten. | det har
avsnittet beskrivs hur joysticken fungerar och hur roboten reagerar pa dess rorelser.

Joysticken ansluts till det svarta uttaget som sitter under huven pa stadrobotens bakre hogra sida. For
att kontakten ska lasas fast ordentligt behover den vridas 90 grader efter anslutning.

Joysticken har en styrspak som kan foras i fyra riktningar for att styra robotens rorelser.

» Knappen pa ovansidan (ndrmast styrspaken) anvands for att dppna och sténga vattenventilen.
* De tva sidoknapparna (1 och 2) aktiverar olika funktioner nar de halls nedtryckta. Dessa
funktioner beskrivs langre fram i dokumentationen.

Joysticken kan endast anvandas under inlarningsprocessen (inspelning) eller nar den manuella
styrskarmen ar aktiv. Vid alla andra tillfallen ar joystickstyrningen inaktiverad.

For att bli bekvam med robotens rorelser rekommenderar vi att du 6var pa den manuella styrskarmen
innan du paborjar programmeringen.
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