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Joystick - Hur man ror roboten

Du behover joysticken for att kunna programmera EVO Cleaner. Har kan du Iasa om hur joysticken
fungerar och hur roboten ror sig.

Joysticken ar ansluten till det svarta uttaget, som finns under huven pa stadrobotens bakre hogra
sida. Kontakten maste vridas 90 grader for att den ska sitta fast ordentligt nar den ar ansluten.

Joysticken har en axel som kan roras i fyra riktningar.
Knappen pa toppen (ndrmast axeln) éppnar och stanger vattenventilen.
De tva knapparna pa sidan (1 och 2) aktiverar olika funktioner nar de halls nere (se langre ner).

Joysticken kan bara anvandas under inlarningsprocessen (inspelning) och nar den manuella skarmen
visas. Annars ar joysticken blockerad fér anvandning. Vi rekommenderar att 6va med joysticken pa
den manuella skarmen for att bli mer bekvam med rorelserna.

Lank: Sprangskiss av joysticken.

Backwards Forwards

EVO Cleaners rorelser

Allman information

Vissa rorelser ar mer kravande for roboten an andra. Att en rorelse ar kravande innebar storre
belastning pa elmotorn men ocksa stérre stromforbrukning, vilket leder till hdgre batteriférorukning.

Rorelser vi vill undvika - Gor inte detta: °
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e Langa rérelser med bommen upp och ner nar teleskopet ar langt ut. Ju langre ut teleskopet ar,
desto tyngre blir det for bommotorn.

* Teleskopet utat nar bommen ar i uppatgaende lage.

* Vrid inte tornet at sidan nar vattnet/munstycket ar vant at sidan. Om vattnet ror sig at
sidan nar tornet roterar, kommer vattentrycket att paverka elmotorn. Ju langre ut
teleskopet/armen ar, desto hdgre blir effekten.

Darfor ar det viktigt att du anvander vara principer som grunder under programmeringen for att fa ut
robotens fulla potential utan onédiga rérelser och med minsta méjliga slitage pa EVO Cleaner.

| grund och botten anvander vi manga rérelser med tornet, armen och munstycket for att skapa
cirkuldra monster i vara program (mest effektivt). Bom, teleskop och hjul anvands mest for att ta en
ny position (kortare rorelser).

®  Under inlarning, ha alltid stora marginaler till pennans lager med varje del av

roboten for att undvika kollisioner. °

Rorelseriktningarna i féljande illustrationer beskrivs sedda bakifran roboten.

Bom upp/ner

Bommen ror sig cirka 100° fran botten (position 0) till toppen (position 1250). Parkeringslaget ska

vara horisontellt (cirka position 700).

Flytta joystickaxeln bakat/framat.

Torn héger/vanster

Tornet kan rora sig cirka 200° i bada riktningarna (positioner £1000) fran sitt parkerade framre lage
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(ungefar position 0).

Flytta joystickaxeln at héger/véanster.

Robot framat/bakat

Denna funktion raknar avstandet (pulser) fran markérerna for att fa dess positioner.

Flytta joystickaxeln framat/bakat medan du trycker pa knapp 1 och 2 samtidigt.

Teleskop ut/in < >

Teleskopet kan koras fran sitt parkerade lage O till position 425.

Flytta joystickaxeln framat/bakat medan du trycker pa knapp 1.

Envirologic Support Wiki - https://wiki.envirologic.se/


https://wiki.envirologic.se/lib/exe/fetch.php/joytelescopeoutin.png

Last
update:
2026/05/15
02:47

prog:joystick-how_to_move_the_robot https://wiki.envirologic.se/doku.php/prog:joystick-how_to_move_the_robot?rev=1778838420

Arm ut/in

I
=

Armen startar fran sitt parkerade 1age parallellt med bommen (l&ge cirka -55). Armen kan ga ut cirka
315° (till lage 1100), sa den pekar mot taket.

Flytta joystickaxeln at héger/vanster medan du trycker pa knapp 1.

Munstycke hoger/vanster

e

Munstycket kan rotera 360° i bada riktningarna. Munstycket ar parkerat nar armen ar parkerad och
munstycket pekar nedat.

Flytta joystickaxeln at héger/vanster medan du trycker pa knapp 2.

Nu vet du hur man anvander joysticken.

For att anvanda joysticken i programmen, ga till Programmering - Hur man ror roboten och valj en
titel.
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