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Sensorer

Roboten ar utrustad med fyra radarsensorer:

e Tva sensorer ar riktade at hoger.
e En sensor ar riktad framat.
e En sensor ar riktad bakat.

Sensorerna anvands for att bestamma robotens position i huset och for att styra dess rorelse langs en
fordefinierad bana.

De tva hogerriktade sensorerna mater avstandet till vdggen och anvands for att halla roboten i en rak
linje parallellt med vaggen. Genom att jamfora matvardena fran dessa sensorer kan roboten upptacka
avvikelser i sin orientering och korrigera sin kurs vid behov.

Den framatriktade och den bakatriktade sensorn anvands for att identifiera start- och
stoppositionerna langs robotens bana. Genom att 6vervaka avstanden framfor och bakom roboten
kan dessa sensorer avgora nar roboten har natt forutbestamda referenspunkter langs sin fardvag.
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