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1.Viktig information

Symboler som anvands i bruksanvisningen

é Varningstexter visas i en gra ruta och dr markerade med en varningstriangel

Viktig information visas i en gra ruta och ar markerade med informationssymbol

Avsedd anvandning

Roboten ar konstruerad sa att den ska vara sdker att anvanda forutsatt att roboten anvands i enlighet med
bruksanvisningen.

EVO Cleaner ar en automatiserad tvattrobot som ar konstruerad och avsedd for att ersatta manuell
hogtryckstvattning som till exempel tvattning av djurstallar.

All annan anvandning av roboten ar olamplig. Foljs inte dessa instruktioner, kan det leda till olyckor,
personskador, skador pa egendom eller djur.

Robottyp
Informationen i denna bruksanvisning galler endast for robottypen EVO Cleaner. Det finns en maskinskylt
med typbeteckning och serienumret fastsatt pa robotens operatdrspanel, se Figur 1.
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Type EVO Cleaner | Cleaning robot
SIN 08xxxxxx
Manufact. c €
year 2020
Max in Ambient 0
pressure | 210bar |temp ™| #+1-+35°C
Voltage |24 VDC |Weight | 270 kg

Figur 1, maskinskylt

Anvandarens kvalifikationer
® EVO Cleaner far endast hanteras av utbildad person
¢ EVO Cleaner ska endast anvandas enligt instruktionerna i denna bruksanvisning



2.Sakerhet

Sadkerhetsforeskrifter

Se till att arbeta i 6verensstimmelse med sakerhetsinstruktioner och varningar i detta kapitel. Las
igenom dessa dven om du redan ar fortrogen med hanteringen och anvandningen av roboten.

L]

| denna bruksanvisning finns viktig information som har att géra med driftsdkerhet och underhall av
roboten. Bruksanvisningen ska ses som en del av produkten och férvaras latt atkomligt. Roboten ar
konstruerat i enlighet med tillampliga direktiv. Aktuell information om dessa finns i robotens CE-deklaration.
Bruksanvisningen innehaller varningstexter och information som maste foljas for att robotens prestanda
och sdkerhet ska bibehallas.

Om andra halso- och sakerhetskrav finns i det land dar roboten anvands ska denna
bruksanvisning kompletteras med lampliga anvisningar for att sakerstalla 6verensstammelse med
sadana krav.

é e Skyddsanordningar pa roboten eller tilloehoér far varken avlagsnas eller andras.
e Endast kvalificerad personal far reparera roboten.
fc=2)
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Varningar

Robotens inbyggda sdkerhetsanordningar utgér endast grunden for att forebygga olyckor. Huvudansvaret
for en olycksfallsfri hantering har framfor allt den som anvander roboten dvs. skoter, underhaller och
reparerar den.

For att forsakra sig om en saker anvandning av roboten, ska man se till att foreskrifter och varningar
respekteras och efterfoljs.

Nodstopp
Som extra sdkerhet finns ett nodstopp installerad, lattatkomlig vid operatérspanelen. Trycks denna in
stannar roboten omedelbart och vattnet stdngs av.

Transport av robot

Under transport av robot med annat transportmedel (ex. lastbil eller slapkarra):
A e Roboten ska endast transporteras i uppratt lage, paslagen och med saker forankring sa att
7 roboten ej kan valta eller pa annat satt utsattas for mekanisk paverkan.
i@‘ e Om felfunktion misstanks pga. missoden vid transport skall funktionskontroll utféras innan
* roboten tas i drift.
o Vid behov ska roboten lyftas i chassit
e Under transport ska roboten sakras i chassit

Forflyttning av robot

é e Roboten far endast forflyttas medan den ar paslagen.
e Roboten far endast forflyttas med bagge hianderna pa robotens handtag nar drivmotorn ar
4 frikopplad.
| | e Forflyttningsmetod skall anpassas efter underlag och personliga egenskaper.
o Vid kraftigt fran- eller motlut skall motordrivning anvandas, ej frikoppling eller transporthjul!




Inlarning och uppspelning av robotprogram

e Fore tvattning skall stallet tommas pa djur och personer (utom operatéren vid inlarning),
transportvagar hallas farbara och eventuella dérrar/grindar vara stangda.

e Varningsskylt skall placeras vid stallets alla ingdngar nar roboten tvattar.

e Vid inldrning skall operatdren anvdnda horselskydd, andningsskydd och égonskydd. Ovrig
skyddsutrustning sasom tattslutande vattentalig kladsel, grovmonstrade stovlar och handskar
rekommenderas.

e Vid inlarning skall operatoren befinna sig pa ett sakert avstand fran rorliga delar (klamrisk) och
vattenstrale (hogt tryck).

¢ Vid inlarning skall roboten styras sa att den inte med dess vattenstrale eller annan rérlig del
&\—‘ kommer i kontakt med kéanslig elektronik eller inredning.

Eﬁa ¢ Vid anvandning av lagesmarkorer skall dessa placeras sa att de sitter fast och kan aterplaceras

— pa samma lage vid uppspelning.
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Rengoring och underhall

e Vid rengoring skall roboten spolas av. Anvand ej hogtryck.

e Laddning skall ske i valventilerat utrymme fritt fran bréannbart material.
e Vid underhall skall roboten vara avstangd/stromlos.

e Endast kvalificerad personal far reparera roboten.

e Transport av roboten i parkerat tillstand skall ej ske om underlaget lutar mer an ca 20grader i
sidled.

e Vid tvatt dar tornet ar svangt 90 grader i forhallande till robotens centrum och teleskopet och
stickan ar i maximalt utfallt Iage far underlaget ej luta mer an 5 grader (ar beroende pa om
vattenstralen riktas uppat eller nedat).

e Vid tvattning bakom roboten, streckat omrade i Figur 3, finns en tipprisk som ar beroende av
underlaget, bommens, teleskopet och stickans placering. Om roboten arbetar inom detta
omrade rekommenderas att teleskopet befinner sig i infallt lage.

e Nar transporthjulet anvdands maste tornet vara centrerat.

SSHIEES
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Kortslutning av batteri

é For att undvika kortslutningar vid byte av batterier ska alltid batterikontakten pa den minuspol
som ar kopplad till roboten avlagsnas forst. Foljaktligen skall alltid denna pol ocksa anslutas sist.

Inbyggda sakerhetssystem
Roboten har ett inbyggt sdkerhetssystem med ett antal olika larmfunktioner. Vid ett eventuellt stoppande
larm upphor roboten omedelbart med den pagaende operationen, stanger av hogtrycksvatten och visar en
larmindikation i displayen. Dessa larm maste kvitteras innan drift eventuellt kan aterupptas.

e Skydd mot stromfel ges av en sdkring pa styrkortet.

e Skydd mot Iag batterispanning ges av larmfunktion.

e Skydd mot kollision under drift ges genom detektering av varje enskild motor och som generar ett

larm om motorn inte roterar som forvantat.



3.Teknisk specifikation

Robotens delar

Magnetbrytare

Antenn
Telesko
Operatorspanel P
Nodstopp \ \
\ - Arm

Kopplingshandtag

/'

Kontakt for laddare

Slangvinda

Kontakt for joystick

Figur 2, robotens delar

Munstycke

T~

Styrhjul (framre)

Transporthjul

Tekniska data

Bredd: 680 mm (med specialhjul 600 mm)
Langd inkl. styrhjul: 2100 mm

Hojd i hopfallt lage: 1610 mm

Armens max-rackvidd: 4015 mm

Effektiv arbetsrackvidd: Upp till 6 m fran robotens centrum
Vikt: 270 kg

Kraftforsorjning: 24V DC (2st. blyackumulatorer a 12 V)
Elmotorer: 24 V DC (7st)

Drifttemperatur:
Lagringstemperatur:

1°C till 55°C (34°F till 131°F)
Tomd pa vatten, -10°C till 75°C (14°F till 167°F)

Styrsystem: Horner PLC

Larm: Larm via SMS vid driftsstorningar
Vattenforsorjning: Fran extern hogtryckstvatt

Munstycke: Rotorjet 0,55

Slangvinda: 50 m hogtrycksslang (separat drivning fran robot).

Rekommenderat vattentryck:

Ansluts till hogtryckstvatt.
180-210 bar (18-21MPa)

Rekommenderat vattenflode: 15-18 I/min

Ljudeffektsnival: 94 dB(A)

Tillbehor

Batteriladdare: se separat specifikation som bifogas laddaren

Markorer: Antal och utseende beroende pa installation
Munstycken: Beroende pa arbetsomrade finns alternativa munstycken

1 Uppmétt pa robot med rotormunstycke och 190 bars vattentryck
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Rackvidd

400°

Teleskopets rackvidd: 4015 mm

\ .

~

6 m inkl. vattenstrale
(Nolldysa anvands)

Figur 3,armens rdckvidd och sdkert arbetsomrdde fér tornet



4.Allman information

Bruksanvisningen, tillsammans med hjalptexter i displayen, innehaller all information som behovs for att
kunna forbereda, gora s.k. inlarningar, ldgga upp platser, recept och kérscheman samt genomfora och
avsluta en tvattning. Givetvis innehaller den dven all annan nédvandig information som behovs for att
kunna anvanda roboten pa basta och sdkrast mojliga satt.

Kort funktionsbeskrivning

Tvattroboten drivs med 24 V fran 2 blyackumulatorer om vardera 12 V. Roboten tvattar med
hogtrycksvatten, varmt eller kallt, med eller utan tillsatser. Hogtrycksvatten distribueras till roboten via en
50 m lang hogtrycksslang, som roboten lagger ut respektive rullar upp pa en slangvinda, varefter den
forflyttar sig i lokalen. Tvattarbetet utfors med en teleskoperad arm med en langd pa maximalt 4,15 m fran
robotens centrum och med majligheter att réra sig i alla plan. Med den handmanévrerade styrenheten kan
roboten styras att forflytta sig och utféra lampliga tvattrorelser i lokalen. Efter denna inlarning kan roboten
utféra de inldrda rorelserna hur manga ganger som ar onskvart med tanke pa tvattresultatet.

Starta roboten
Huvudstrombrytaren ar placerad till héger om operatorspanelen. Nar huvudstrombrytaren trycks in startar
systemet upp, vilket tar ungefar 30 sekunder. Nar skarmen i Figur 4 visas ar roboten redo att anvandas.

10:52
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Figur 4, startskérm

Hjalpsystem
Varje skarm har knapp med ett fragetecken p3, se Figur 4. Vid tryck pa denna visas relevanta hjalptexter pa
skdrmen.

Laddning av roboten

Vid laddning av batterierna maste roboten vara avstiangd. Laddning kan ej utféras under drift.
Laddaren maste anslutas till roboten innan den ansluts till vagguttaget. Nar laddaren anslutits till
vagguttaget skall endast den orangea statuslampan lysa. Se laddarens manual for detaljer.

Roboten skall alltid sta pa laddning nar den inte anvands. Detta for att forlanga batteriernas livslangd.



5.Styrning av roboten

Frikorning

Frikorning innebar att man kor roboten utan att gora en inlarning eller en tvatt. Frikdrning anvands till
exempel ndr man ska kora roboten fran férvaringsplatsen till den plats som ska tvattas. Fore forflyttning ska
roboten sittas pa med huvudstrémbrytaren. Lages for frikorning nas genom att trycka pa knappen
"Manuell” pa startskarmen. | detta lage kan roboten kéras antingen via knapparna pa skdrmen eller med
joystick.

Frikor garna roboten innan inlarning for att gora dig bekant med joysticken och robotens rorelser.

Forflyttning av roboten

Roboten kan flyttas pa tva satt, manuellt eller med motor. For att kora den manuellt frikopplas den via
kopplingshandtaget pa hoger sida av handtagen, se Figur 2. Roboten kan ocksa frikras med motor antingen
genom operatorspanel eller joystick.

For att underlatta forflyttning av roboten kan transporthjulet anvdndas, Figur 2. Detta kontrolleras pa
operatorspanelen.

é Vid kraftigt fran- eller motlut skall motordrivning alltid anvandas, ej frikoppling eller
transporthjul!

Se ocksa till att folja instruktionerna i avsnittet Sakerhet.

Joystick

Vid inldrningar maste joysticken anvandas. Den ar inkopplad i roboten via en 6 meter lang sladd
vilket gor att man dels lattare kan se vad man gor, dels gor att man kan sta pa behorigt avstand sa
man undviker stank fran tvattningen eller risk att kollidera med robotens teleskoperade arm.

Joysticken ansluts till det svarta uttag som sitter skyddat under huven i den bakre delen av tvattroboten, se
Figur 2. Nar kontakten ansluts ar det viktigt att denna vrids ett kvarts varv for att tata ordentligt. Via
joysticken kan alla robotens rorelser styras och vattnet sattas pa/stangas av. Se Figur 5 for en 6versiktlig bild
av joysticken.

Vatten av/pa
Q

Figur 5, joystick

En oversikt av de olika rorelserna ges i Figur 6.

Beskrivna riktningar utgar fran att operatoren ar placerad bakom roboten




Bom upp/ner

Bommen ror sig ca 100° fran bottenlage (position 0)

till topplage(position 1250). Parkerad position ska
vara horisontell (ca position 700).

Fér joystick bakat/framat

Kéra robot framat/bakat

Tryck in knapparna 1 och 2 samtidigt och fér
joystick framat/bakdt

Arm ut/in

Armen ror sig fran parkerat ldge parallellt med
bommen (position ca -55) och ut ca 315° (till
position 1100), sa den pekar mot taket.

Tryck in knappen 1 och fér joystick héger/viinster

4
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Figur 6, rérelser

Torn héger/vinster

Tornet ror sig ca 200° | bada riktningarna (position
+1000) fran parkerat lage riktat framat (ca
position 0).

For joystick héger/viéinster

Teleskop ut/in

Teleskopet ror sig fran sitt parkerade lage pa
position O till position 425.

Tryck in knappen 1 och fér joystick framat/bakat

N

——
k |

Munstycke héger/vanster

Munstycket kan rotera 360° fritt i bada
riktningarna. Munstycket ar parkerat nar armen ar
parkerad och munstycket pekar nerat.

Tryck in knappen 2 och fér joystick héger/viéinster

J. e



6.Inlarning

Markorer

For att tvattningen ska fungera kravs sa kallade magnetiska markorer, se Figur 7. Markorerna som kan vara
S- eller U-formade sitter i ett faste som ar fast monterat och nar man ska tvatta satter man dit markorerna i
dessa fasten. Robotens magnetbrytare, se Figur 2, kdnner under tvattning av dessa och far da information
om sin position.

Figur 7, magnetisk markdr

e Before Innan inlarning, |as ”Tips vid inlarning” for vardefulla tips.

e Inlarning bor goras i en otvattad box med fullt vattentryck.

e Pauser som man gor under inlarningen kommer inte att vara med nar tvattningen senare
kommer att koras. Du kan darfor utfora detta i lugn takt.

Filer
For att kunna roboten ska kunna tvatta automatiskt maste den laras tre saker: PLATS, PROGRAM och
RECEPT.

PLATS ar en karta over hur strackan, som roboten ska fardas langs, ser ut. Inldrningen av en plats startar
genom att den ges ett namn, t.ex. "TILLVAXT 2-5”. Darefter anges styrhjulens position samt antalet
monterade markorer. Sakerstall att roboten placeras inom 1 meter bakom den férsta markoren innan start.
Nar inlarningen startas kor roboten framat och registrerar markdrernas positioner. F6lj roboten och se sa att
markdrerna registreras och sa att hjulen inte spinner. Efter att den sista markéren registrerats kommer
roboten att atervanda till en utgangsposition bakom forsta markéren.

PROGRAM beskriver tvatten, dar joysticken anvands for att styra roboten. Programmen kommer att sparas
under den plats de skapas for.

RECEPT innehaller upp till 14 program for varje markor. Programmen viljs fran en lista och placeras pa
korrekt position pa skarmen. Nar alla nskade program placerats for en viss markor upprepas proceduren
for nasta markor. Programmen som valdes vid den tidigare markoren foljer automatiskt med som standard.

Om forandringar behover goras program tas bort eller laggas till.

Se Figur 8 for exempel pa en platslayout.
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Figur 8, exempel pG boxlayout

Automatisk tvatt

A Innan tvatt skall foljande kontrolleras:
Att inget faste for magnetiska markorer har flyttats eller saknas
Att alla magnetiska markorer har satts fast i sina fasten
Att armen for magnetbrytaren ar instdlld 5 cm fran mitten av de magnetiska markorerna
Att gangar, boxar, spalter ar fria fran féremal som kan stora tvattningen, ex. 6ppna grindar
Att el ar anslutet till hogtryckstvatten
Att vatten ar anslutet till hogtryckstvatten
Att hogtrycksslangen ar avlastad och fastsatt centrerad bakom slangvindan.
Att laddningskabeln till roboten ej ar ansluten
Att styrhjulen ar placerade i korrekt position, se skarm
10 Att Du vet var roboten ska starta tvattningen, d.v.s. var foérsta magnetiska markoren finns
11. Att omradet som ska tvattas har tomts pa manniskor och djur

O O R o

Nar automatisk tvatt ska startas tryck pa START pa startskdrmen. Valj sedan vilken plats som ska tvattas.
Darefter laggs de recept som ska anvandas till i den ordning de ska utforas. Stall roboten inom 1 meter
bakom forsta markéren. Sakerstall att styrhjulen har kontakt med vaggen pa den sida av gangen dar
markodrerna ar monterade. Efter att forsta markoren har hittats kommer roboten automatiskt att exekvera
de listade recepten och programmen. Mellan varje recept kommer roboten att backa tillbaka till den foérsta
markoren.

11



Avbryta
En automatisk tvatt kan avbrytas innan den gatt klart pa tva satt:
e Vid tryck pa stop kommer roboten att tvatta klart det pagaende programmet innan den avslutar
e Efter tryck pa paus eller nédstopp kommer roboten att avsluta tvatten direkt vid ett tryck pa stopp

Efter att nddstopp har aktiverats kommer tvatten att aterupptas direkt efter att nodstoppen aterstéllts och
larmet kvitterats pa skdrmen.

12



7.

10.

11.

12.

Tips vid inlarning

Inldrning av nya boxar skall goras med fullt vattentryck, da robotens arm paverkas av kraften fran
vattnet.

Vi rekommenderar att man i méjligaste man undviker inlarningar med indragning av bom nar
bommen star i maximalt uppkért ldge. Indragning av bom i detta ldge medfér onddigt hoga
belastningar pa den motor som skdter indragningen.

Inlarning av nya program bor goras i naturligt smutsade boxar dar man kan folja sparen av
munstyckets framfart. Forsok att hitta en lagom smutsig box.

Forsakra dig om att det inte finns hinder sporadiskt placerade i lokalen, till exempel gasavsug,
stolpar och dylikt. Om sa &r fallet bor inlarningen av denna typ av box utforas just dar dessa ar
placerade, for att minimera risken for kollisioner med dessa hinder.

Hall god marginal (ca 15cm) till all inredning, foderror och dylikt under inlarningen. Tank efter da ni
skall andra lage pa teleskopet, sa att ingenting kan haka fast, dven om roboten har ett lite
annorlunda lage vid uppspelningen. Tank dven pa att en del av de 6vriga boxarna som skall anvanda
samma kormonster kan ha sma avvikelser fran den som just nu spelas in.

Om ovanstaende punkt inte gar att ta hansyn till, pa grund av tranga utrymmen eller liknande, skall
man tanka pa att lamna den plats som kan medféra kollision innan man andrar tex hojdlaget eller
indraget av bommen. P3 detta satt kan man forsadkra sig om att inte orsaka driftavbrott pga.
kollision, dven om vissa delar av teleskopet beror inredningen.

Var radd om inredningen, ga inte for ndara med hégtrycksmunstycket.

Hall munstycket pa ett avstand som ger tillrdckligt vattentryck och traffyta for att klara av den
uppgift som du har planerat att programmet ska utfora. Genom att ga narmare ytorna okar trycket
men det resulterar ocksa i fler forflyttningar pa grund av den minskade traffytan.

Vid transport under tvattprogram bor inga stérre hinder finnas dar styrhjulen skall passera. Detta pa
grund av att laget inte langre ar exakt eftersom slirning kan forekomma. (For att undvika detta bor
ytterligare markérer monteras i dessa fall.)

Om dubbelmunstycke anvands, var mycket noga med hur du slar pa vatten sa ratt munstycke valjs.
Vid byte av munstycke, sla av vatten, kor ut stickan i horisontellt lage. Vand pa dubbelmunstycket.
Kor torn, bom, teleskop eller vagn i minst 5 sekunder och sedan, sla pa vatten.

Forsok att vara effektiv vid inlarning av nya boxar. Ett bra matt pa effektiviteten ar den tid som
anvands for varje enskild box. Valdigt viktigt ar att dela boxen i mindre delar. Det ar |att att vara
koncentrerad i nagra minuter men efter en tid tappar man fokus och goér misstag.

Gor alltid ett program for grovtvatt och ett for fintvatt!

| den forsta inldrning tvattas golven i en slaktbox och sparas som ett program. Begransa dig till
standardboxarna d.v.s., i den typ du har manga boxar av. Det ar direkt fel att géra en inlarning pa en
sjukbox eller halvbox forsta gangen man ar i ett nytt stall.

Né&r du nasta gang tvattar ett stall som ar lika det som du nu installerat roboten i sa ska du géra om
det samsta programmet. Det innebar att det ar bra att du noterar lite om hur det gick efter du gjort
eftertvatten sa du kommer ihag vad du vill géra. Du kanske inte var néjd med golven i hoger box sa
darfor gér du om det programmet. Om du gor sa har sa kommer du att lagga mellan 15 och 30
minuter pa inldrning vid varje tvatt en tid framat. Resultatet blir att du hela tiden kommer att sdnka
tiden for tvatt, forbattra resultatet samt att du kommer att lara dig hur man anvander roboten pa
effektivast mojliga satt. Nar du ar helt n6jd med de har standardboxarna ar det tid att gora inlarning
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pa resten.

13. Pauser under inlarningen kommer inte att sparas i programmet sa det finns gott om tid att planera
nasta forflyttning.

14. Under automatisk tvattning kommer efterféljande forflyttning att startas en bit innan féregaende
motors forflyttning ar avslutad. Detta gor att roboten rundar av hérn. Under automatisk tvattning
kan detta darfor leda till nagot kortare rorelser av munstycket jamfort med de rérelser som du larde
roboten. Gor darfor alltid dina rorelser med munstycket nagot langre dn nddvandigt.

8.Underhall

Efter att roboten anvants ska den rengdras grundligt med en vattenslang. Batterierna skall laddas fullt direkt
efter att roboten har tvattat klart. Forvara roboten i ett val ventilerat, frostfritt utrymme.

é e Anvand ej hogtryck for att rengdra roboten
e Nar roboten inte anvands skall den forvaras i frostfritt utrymme.

9.Service

Var serviceorganisation ar uppbyggd med servicepersonal utspridd 6ver landet for att pa sa satt kunna
hjalpa Dig sa snabbt som mojligt. For att vi lattare ska kunna hjalpa Dig rekommenderar vi att Du noterat
ev. larmkoder och felsymptom innan du kontaktar oss.

Vi kan dven erbjuda Dig serviceavtal sa Du kan ha kontroll 6ver Dina servicekostnader, kontakta oss gérna
for mer information.
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10. EG-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

Vi,

Envirologic AB, org.nr. 556572-1775

Soéderforsgatan 1

752 28 Uppsala

Sverige

Telefon +46 18 39 82 30,

Forsakrar pa eget ansvar att produkten:

EVO Cleaner, artikelnummer 08xxxxxxx

som denna forsdkran avser ar i overrensstimmelse med bestammelserna i direktiv:
Europaparlamentets och radets direktiv 2006/42/EC (17 maj, 2006) om Maskiner,

Europaparlamentets och radets direktiv 2014/30/EU (26 februari, 2014) om Elektromagnetisk kompatibilitet

Den teknisk tillverkningsdokumentation direktivet kraver halls pa féretagets huvudkontor: Envirologic AB,
Soéderforsgatan 1 752 28 Uppsala Sweden.

PPSala el madaiin s,
Envirologic AB

.....................................................

Sapidberg, CEO
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Jourtelefon: 070-177 70 15 (Mandag — Sondag, 07:00-22:00)

Adress: Envirologic

Soderforsgatan 1
752 28 Uppsala

Sweden
Tel: 018-3982 30
E-post: info@envirologic.se
service@envirologic.se
Hemsida: www.envirologic.se
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